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Bezpecnost stroju
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Bezpecnostni komponenty
Preventa

e

mala PLC Modicon M2xx

Tolmocaniquee Sonsors - Abdol M Fara

Proc¢ bezpecne stroje™?

e Ochrana pred urazy:
= Lidsky Zivot je to nejcennégjsi co mame

e Snizeni pfimych i nepfimych nakladd spojenych s :
e Fyzicke poskozeni zdravi
e ZvysSeni pojistného
e /Jirata zakazek
= Negativni image spole€énosti
e Zvyseni produktivity pomoci ucinnéjsi prevence:
e Zlepseni detekce chyb
e Jvyseni daveéry operatord
e Veétsi efektivita udrzby

Tekmocanigen sonsors - Aol MEARED - 2004
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Bezpecnost stroju jako globalni koncept =

e Bezpecnost stroju v
prubéhu zivotniho cyklu:
e Konstrukce

= Vyroba

pbedesniniomniil 60% urazli se stane

MESUEAE L v prabé&hu: instalace,

= Operace nastavovani a =

e Udrzba adrzby 1S T

e Srotace [ - '

Bezpecnost musi byt zakomponovana do konstrukce stroje a musi byt
zachovana po celou dobu zivotnosti stroje.

Tolomecardgun sorsons - Alkdol MFARE D - 2014

Standardy

e EU Machinery Directive je evropska smérnice, ktera definuje
potencialné nebezpecne stroje.
e Ucelem je zaruéit vysokou miru bezpeé&nosti pro stroje a strojni zafizeni
prodavane v ramci trhu EU.
e Umozriuje volny pohyb stroji v Evropé. m

e EU normy zahrnuji pozadavky / pokyny k vyhovéni Machinery Directive
e Zakladni koncepty a vSeobecne principy jsou popsany v EN ISO 12700
e Posouzenirizika je popsano v normé EN/ISO 121700.

e Splnéni vSech pozadavkd harmonizovanych evropskych norem, je
nejjednodussi zpusob, jak dosahnout souladu s Machinery Directive.

Tolomocaniquo sensos - Abxdel MFAIRE S - 2014

Legislativni ramec Slovenska republika

vyrobky NaFizeni viady

Elektricka zafizeni 2006/95/ES NV 308/2004 Z.z.
nizkeho napéti
Vyrobky z hlediska jejich 2004/108/ES NV 194/2005 Z.z.
elektromag. kompatibility
Strojni zarizeni 2006/42/ES NV 436/2008 Z.z.
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Legislativni ramec Ceska republika

Vyrobiy Narizeni viady

Elektricka zafizeni 2006/95/ES NV 118/2016 Sb.
nizkeho napéti
Vyrobky z hlediska jejich 2004/108/ES NV 117/2016 Sb.
elektromag. kompatibility
Strojni zafizeni 2006/42/ES NV 176/2008 Sb

"4 - ___/-"'"_d__ sy i ______""'---ﬁx
Bezpecnostni nhormy o
Normy typu A, B & C >
Evropskeé normy pro bezpeénost stroju i e
jsou rozdéleny: —

[ EU Machinery Directive 2006/42/EC J
.
Typ A
Zakladni bezpecnostni normy
(EN I1SO 121700...)
Skupinove bezpe&nostni normy
(EN IS 13849-1 nebo EN 62061 nebo EN
ISO 13850...)
Typ C
Normy pro specificke stroje
-
Oznaceni CE a cenifikace
podle Machinery Directive
Tolomocanigue sensors - Abdel MEFARES - 2014
Normy —
V Evropeé:

e \VV minulosti se pro posouzeni rizika pouzivala norma : EN 954-1

e Nicmene, EN 954-1 nezohlednovala pravdépodobnost vzniku
nebezpecnée situace.

e \/ soucasne dobeé pouzivaneé normy
e EN ISO 13849-1 (PL = Uroven vilastnosti) => EL & EM produkty
e [ECB61508, IEC 62061 (SIL = Uroven integrity bezpeénosti) == Elektronicke
produkty

Ostatni NE- Evropské zemé:
e Ostatni zeme maji sve viastni bezpecnostni normy, ktere jsou vsak
zalozeny na evropskych normach.

Tolomeankpin sonsors - Abwdel MFARES - 2014
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Normy EN 61508 a EN 62061

e Postup popsany v (neharmonizovane) normé& EN 61508
je zalozen na novych pravdepodobnostnich pfistupech s
cetnosti selhani za jednotku €asu.

e EN 61062 je nova norma pro bezpecénost strojniho
zarizeni vychazejici z IEC 61508.

* EN 61508 je vSeobecna norma pro top uroveri:
e Funkéni bezpeénost
elektrickych/elektronickych/programovatelnych

elektronickych systemi souvisejicich s bezpe&nosti
=(nikdy nebude harmonizovana...)

* EN 62061 je norma zamérena na sektor strojirenstvi:
e Bezpecnost strojnich zafizeni -Funkéni bezpecnost
elektrickych, elektronickych a programovatelnych
Fidicich systeml souvisegjicich s bezpeénosti

Dvé mozneé normy

e K zaruceni bezpecnosti strojniho zarizeni mdzeme pouzit
EN 62061 nebo EN ISO 13849 . Oba mohou byt aplikovany
v zavislosti na technologii pouziti.

e EN 62061

* Norma EN 62061 pouziva SIL klasifikaci z IEC 61508

e Norma EN 62061 mGze byt aplikovan pro bezpeénost
relevantnich Fidicich systemu bez restrikci tykajici se
architektlry nebo SIL az do SIL3

e EN ISO 13849-1

= Norma EN ISO 13849-1 vyuziva termin pro kategorie a
performance level PL (Vykonnostni uroven ) kterou mzeme
prirovnat ke klasifikaci SIL.

e Pro komplexni elektroncke aplikace dle EN ISO 13849 je
architektdra omezena az do PL=d !!

Tolomoecnanigue semars - Abdel MEARE T - 2014

Rozdily v normach

Porovnani ruzi iycii LIrovini

Kategorie PL SIL
(EN 954-1, prEN 13849-1) Performance level (IEC 61508, IEC 62061)
(prEN 13849-1)

zadne spec. Bezp. Pozadawky
1

Blwin|=|0
olajo|ojw

3
2
3
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Rozdl’ly v normach

ISO 13849-1 v porovnani s IEC 62061

e V soucasnem znéni EN ISO 13849-1 je pokryto komplexni elektronicke
ovladani az do PL=d

e Norma EN ISO 13849-1 je zakazana pouzit pro vyhrazene architektiry

e Pro konstrukci a vyvoj zabudovanych software - norma
EN 62061 odkazuje na standard EN 61508-3.

Tabulka 1 — Doporugené poufiti IEC 62061 a 1SO 138491

|
— -
1

5488

Tolomecanicquo sorsors - Abdal BT ARE )

™ Pro dpinou elekironikis:
archilokiury podia |[EC 62061,

“ Pro neelekinckd technologhe, poufivan! castl podie bt

Toch reallzujici I IS0 13848-1 IEC 82061
aviddact funkei (Funkce) |
Y Nocloktrick, napl. teydrmulila 1 » - an'f-am'm = ]
B Elnktromechanickd. napl. ralé a/nobo Omezensd na stanovenow G;«:-my architakiury a nr

nedping sloktron|ka
[ Uping cloktranika, naps. progrimosateind

C kombinovans = B

F c kl‘r’r‘blr‘nv\al\& & A, nabo C kﬁﬂ\h{nwnﬂﬂ

X uwdévn, 2a tir pfnml"l Gl rnwvn ma:lnaroml M(rrlu hqe—-a je uvu-:lor\-a v zahlaul nk:.up:e-.
= Stanavend archtektury [sou definovany v 6.2, aby byl Zednoduben zateob pro k

architekturu ' a a2 do PL = @ | do SHL3

Omezend Na SEENDWeNoU V-tamny an:hllahlury a a2
architexivuru *' a af do PL=a | o SIL3

Cmezend Na sinnovencd Py
archackiuru “a s do PL= o

Ormzand na stenovonou Wischny archiiokisry s a2
architekiun {viz pozndniu 1) do SIL 3

eatdo PL=d

=

iy

2014

2lhudnd veh podie &0 Shsti 150 13849 a2 do PL = d nebo fakékoliv

easﬁ |‘=0 3549 .alm eunsvutému

Vybér harmonizovanych bezpecnostnich
norem pro strojni zarizeni

EN IS0 12 100 A P £ jnich zafizeni - ¢ zasady pro - rizika a
rizika
EN 574 L Berpedinoststrajnich zafize Dvouruéni oviddaci zafizeni - Funkéni hlediska - Zasady pro
kanstruke
EN IS0 13 850 B
] ich zafizeni - N t i - Zésady pro konstrukel
EN 62 061 L]
Bezpefnost strojnich zafizeni - Funkéni ] veh, veha
pr v vch fidicich systémi isejicich s bezpe&nosti
ENISO 13 849-1 B8 Berpelnoststrojnich zafizeni - Bezpednostni Edsti oviddacich sys G - Cdst 1: Vieabecnd zasady
pro konstrukel
EN 349 B
F inich zatizeni - Maj mezery k i stlagoni edsti i tala
EMISO 13 857 B ich zakzeni - F cal K I dasahu k nob. e mistam
hCII'I'lII'I'h a dolnimi konéetinami
EN 60 204-1 od.2 B
Bezpednost strojnich zafizeni - Elektrickd zafizeni strojd - C4st 1: Vieobecné pofadavky
ENISO 13 855 L] =1 ich zafizeni - i zafizenis na ry pfiblizeni
Edstilidského téla
Abdal MTFARED - 2014 14
EN 61 496-1 Berpednost strajnich rafizeni - Elektrickd snimaci schrannd eafizeni - Cast 1: 1 tadavky a zk ky
N B A96.2 Bezpeénost strojnich zafizeni - Elektrickd snimaci ochrannd zafizeni - Cast 2: 2vidétni pofadavky na aktivni
N - optoelektronickd ochranna zafizeni (AOPD)
i i 5: inaci Fidiei PFistr . i
EN 60 947-5-5 Spinacia PdlchFlsth]enn Céa.lS Pristroje a spinaci prvky fidicich obvoda - stroje pro elektrickd
nis zajidténim
Ergaz Bezpeénost strojnich zafizeni - Vizudini signaly & ¥e dniazkouien
EN 1037 B ich rafizeni - i ek e spuiténi
Efiiga Bezpednost jnich zafizeni - Oct @ kryty - * potadavky pro i@ vyrobu pevnych a
s pohyblivich ochranngch krytd
EN IS0 14119 zafizeni- izatizeni spajend s oc! ymikeyty - Zdsady pro kenstrukel a velbu
EN 692 Obridbéci a tvdfeci stroje - Mechanicke lisy - Bezpednost
EN 693 Obribéci a tvidfeci stroje - Bezpednast - Hydraulické lisy
EN 289 Stroje na zpracovani plastd a pryfe - Lisy tvdfoci a g istroje - Bezg stni pak ¥
EMazz Straje pra spracovani plasti a pryke - Vyfukovaci tvdfeci stroje - Bezpednostni pokadavky
Tokomeeatigun somsons - Alkdol MFARED - 2014 16
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ENISO 10 218-1 c Roboty pro virobni prostfed| - Pokadavky na bezpeénast - Cast 1: Roboty
EN 415-4 C Bezpednost balicich streji - Cast 4: Paletizdtory a depaletizitory
e Kontinudini manipulaéni zafizeni a syst - Poladavky na bezpenast a eleh & ko
ean = kompatibilitu na zafizeni pra mechanickou m laei manipulagnich j

EN 620 c Kontinudini manipulaéni zafizeni a systémy - Poladavky na bezpefnost a elektromagnetickou
PR itu na pevné pa iky pro sypky materidl

Tokwnecanmqus sormsors - Alkdul MEARED - 20714

] P
{ - 'J i =
b fasid
- —
=
Y | L} $
L 44
' 48 7
- #-“-
“-#— -
i |
A 1111 | I O 1

Technickeée znalosti

30



45. konferencia elektrotechnikov Slovenska, Poprad — 9. a 10. 11. 2016

Bezpecnostni techniky

Nucene rozpojeni

==> Ulkon oddé&leni kontaktl jako pfimy disledek pohybu
ovladaci €asti spinace, pohyb je pfitom

prenasem nepruznymi éleny ( EN 60 204-1,kap. 3.40)

Pevneé spojeni

Stroj v chodu Stroj vypnut

Tolomecanicque somsors - Abdal MTARE ) - 2074

Bezpecnostni techiky

Redundance (zalohovani)
REDUNDANCE

ZajisStuje bezpecnou funkci
v pfipadé jednoho selhani v
jednom kanalu, spravnym
chodem druhého, za
pfedpokladu, *e nedojde k
selhani obou soucasneé.

hd
Pokud prvotni zavada neni
zjisténa, nedojde k
provedeni opravy a muaze
dojit k druhe zavade,
ohrozujici bezpeénost.

Tolomecanicque somsors - Abdal MTARE ) - 2074

Bezpecnostni techniky

Samokontrola

CYKLICKA
SAMOKONTROLA

Spociva v automaticke
kontrole funkce kazdého z
prvka se zménou stavu pfFi
kazdém cyklu.

|

Vysledek: PFisti cyklus
muaze byt umoznén ci
nikoliwv.

sl e sansors - Aldal MFARE | - 20714
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Bezpecnostni techniky

Redundance + Samokontrola = Maximalni bezpecnost

Prvotni zavada v bezpe&nostim obvodu je bezpe&né zjisténa pfed tim, nez dojde k druhe
zavadé (dalsi cyklus neumoznén).

Takto pracuji bezpecnostni moduly PREVENTA !

Teharmscaricpan sammors - Alukal MFARE S - 2004

Bezpecnostni techniky

Odpojeni
e Mechanicky spinaci pfistroj, ktery ma ve vypnutém stavu odpojovaci vzdalenost
vyhowvujci podminkam uréenym pro odpojeni.

Kvalitni odpojeni

EHIEE

Vicepolove odpojeni + Bezpecéna vzdalenost + Zamceni — Bezpecne odpojeni

Tolomecnniquo sonsors - Abdel MEAIRE T - 2004 23

Bezpecnostni techniky
Mechanicky spojene elektricke kontakty

Kontakt B

r;bl:

I ™
: l

Pevne spojeni ————p

= =

Kontakt A svareny

Mechanickeé spojeni

Dojde-li k zavadé: kontakt A je svafeny, pak kontakt B zdstane rozpojeny.

(1) Vzdalenost zajist'ujici odolnost proti elektrickéemu vyboji

Tolomecnnigqun sonsors - Atdel MEAIRE T - 2014 24
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Bezpecnostni principy

zapojeni kat. 4

o o B

Zpétna vazba
samokontrola &
Start

Bezpecnostni principy

e Nouzove zastaveni

Kategorie 1
[ kateg |

| Ztrata bezpeénostni funkce z davodu zkratu

L]
-—

Start

F\ <7\
et

Bezped&nostni principy L ERVE

e Nouzove zastaveni

[ Kategorie 3

bl{_l

Al Y1 ¥2 1

Ztrata funkce z davodu
nahromadéni zavad
1+ 2 nebo 3+4

¥ 2 0
A2 PE 12113)‘ #
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—

Bezpecnostni principy

e Nouzove zastaveni

[ Kategorie 4

SR

A1 S11 S12 S21 S22 13 23 33

N

Tokomecatsagun soisois - Alklel MEARED - 2014 28

Bezp. Funkce zachovana,
1. Zavada detekovana

Bezpecnostni principy i

e Monitoring polohovych spinaéi Kryt o

Low risk High risk
category 1 category 3 and 4

2VW"KON 1'/\le -

Safety Relay i \!
XPS-AF/AK/IMP/M

1 1

(1) Forcat. 3 and 4 in case of high frequency guard opening, it is
necessary to monitor the guard using 2 limit switches in combined mode

Bezpecnostni principy

e Monitoring polohovych spinacd v kombinovanem rezimu

High risk

Low risk category 3 and 4

category 1

2 polohoveé spinace

SV 4+ "Z" KONTAKTY —_—
/""'_l-
\(’52 S
o4 -—-7/0——
Safety module ' Ll
XP5-FB 1 1

| PP, | :
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Bezpecnostni principy

R Vysoke riziko
Kategorie 1 YSOIE el |

Odjisténi Kategorie 3 nebo 4
XCS-E nebo XCS-TE

5;__,l_lé_\\‘_ / }Nl. g I ?:%:‘Lj
&':___ \l Nulove }] J I_l ]

otacky xps_vm\ Safety module XPS-FB

i NN

Bezpecnostni principy

e Obourucni ovladani

YR
LN+, Z" KONTAKTY Kategorie 4

2 X o -— -— >
< = et
—
) PS-BAE
2) ‘ XPS-BCE \ \
_i—-—-]
K1 K2

(2) Nepouzivat pro lisy

Tolomecanicque somsors - Abdal MTARE ) - 2074 ¥z

FosalERnE Helka
EN ISO12100
Analyticka

Analyza rizka

Posouzenirizika je iterativni
proces !!!

o
=2
=]
=
o
=
2
&
(=%

B onee

Ano

Tolomweaniqun sonsors - Aol MEARES - 2014
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Posouzeni rizika

Stanoveni meznich hodnot strojniho zafrizeni

~ Urcene predpokladane pouziti, vyrobni 0
rozsah, otacky fezne rychlosti, rychlost

| Start ]

L}
posuvu,sily,poéet operatord,atd. 1 )
A S
=Vymezeni prostoru : rozsah 1 : dx ﬁ
pohybi, prostor pro instalaci, udrzbu,.. - [ - ldentifikace rizik ] =4
i HEbELEDE I o
— P | £l |8
~Vymezeni |Ihat : opotrebeni nastroju, [ Y T ] =
mechanicke a el. soucasti, media,.. A =
' | Hodnoceni rizika ] g
~\Vymezeni prostredi : hluk, teplota, | ==
svétlo,vihkost,.. 1
L] Je stroj
o : 1 :
>Vymezeni rozhrani : s jinym strojnim A SrzpecIyy
zarizenim, se zdroji energie,.. H —
1 [ Snizeni rizika ]
S .
Posouzeni rizika
Identifikace potencialnich rizik
~Musi byt zahrnuty vsechny faze zivotnosti
stroje :
Start
~Spusténi, uvedeni do provozu - —[ ————— J
~Vymeéna nastroju Stanoveni meznich
~Udrzba hodnot stroje
~Opravy

~\Vrazeni z provozu
~Likvidace

Analjza rizka

Posouzeni rizika

Il B i Hodnoceni rizika )

Je stroj

.
.

Rt bezpesny?
- QS EN IS0 14127
1
) ( Snizenl rizika ]
)
Tolomecn s Sornsor Abwdel MFAIRE ) 2014
Posouzeni rizika
Snizenirizika
= Cilem je snizit riziko zranéni na unosnou _ _[_: MH _-Stﬂﬂ i i ]
miru

~Posouzenirizika zalozeno na :
~ Zavaznosti zranéni
~ Pravdépodobnosti vzniku rizikove
situace

1
1
1
1
1
1
Riziko :
souvisejici ZAavaZznost Pravdépo- ‘
1
1
1
1
1
A
1
1
1
w

[ Stanoveni meznich ]
~_hodn j

[ Identifikace rizik ]

Analjza rizka

Posouzeni rizika

S moinym‘w mozného ,*v dobnost (| Hodnocepgirizika )
nebezpe- poskozeni =

vyskytu
zdravi Frekvence a
doba trvani

eim

- Jestroj
[porpeting

Tolomecnnigqun sonsors - Atdel MEAIRE T - 2014 16
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Urceni pozadované urovné vlastnosti (PLr)

S = ZavaZznost zranéni

Pristup podle EN/ISO 13849-1

Sha

v 51 lehke (s pfechodnymi nasledky)
v 52 = Zavazne (s trvalymi nasledky)
e F = Cetnost a/nebo doba vystaveni nebezpeéi
v F1 = Ridka az malo éasta a/nebo doba vystaveni je kratka
v F2 = Casta az nepfetrzitd a/nebo doba vystaveni je dlouha
e P = MoZznost vylouéeni nebezpeéi nebo omezeni Skody
¥ P1 = Mozné za urc€itych podminek
v P2 = Sotva mozne
= L = Male prispéni ke snizeni rizika
> H = Vysokeé prispéni ke snizeni rizika

Tolomocaniquo sersors - Abdal MTEARED - 2014

Posouzeni rizika

Hodnoceni rizika:

V zavislosti na raznych pfistupech a

Start

vypoctech, mizeme ziskat pozadovany PLr
nebo SIL.

i L

' Stanoveni meznich

_hodnot stroje

 Identifikace rizik

50138491
o

0

. Odhadrizika

)

agrity Level "EN | EC 62061"

Performance leavel “EN

Cat, 3 Cat, 4
C

High

R SR C—

Posouzeni rizika

Nepravdépo Pripustng Pripustng Pripustng
dobna riziko riziko riziko
Neméfitelna Zanedbatelné riziko

Potvrzeni, Ze v iterativnim procesu posouzeni rizika se viivem
zavedenych opatfeni nezvysila dosavadni rizika nebo neobjevila
nova rizika.

Tokwnecanmqus sormsors - Alkdul MEARED - 20714

| Hodnocenirizika

]

Ne

,_.

R~ —r—

Snizenl rizika
||

Konec

Safety category level according to ENASO 138481 E . Snizeni rizika - ]
T
Tolomocaniquo sersors - Abdal MTEARED - 2014 1
Matrice posouzeni rizika - nasledek
Katastrofalni  Kriticky Nepodsta  Zanedbatel 2 _[ _____ Siart B
tny ny
Cotnost T T P R T 0 A
& s L ristg [ ~ Stanoveni meznich J
epfipustne e pus el TR IR AR |
g=is riziko riziko riziko - hodnotstroje | ,g
Pravdépo- Nezadouci Pfipustne . e T
dobna P riziko riziko [  Identifikace rizik ] g
Prilezitostna Nepfipustne Pripustne 4 . e E rg
riziko riziko i
Malo &asta Nezadouci Pripustne Pripustne L Odhad rizika J =
riziko riziko riziko §
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Posouzeni rizika

Snizenirizika: je dosazeno zavedenim
ochrannych opatifeni ke snizeni rizika:

1. Projektove omezeni rizik: T

Eliminace nebezpeé&i nebo .- @ *ﬁr"@’
nebezpecne situace e & (] :P;ﬁm

- Stanoveni meznich
_  hodnotstroje

a

©

{

g [
[ ] g
i J

2. Ochranneé kryty a dalsi
ochranna opatreni: .

Odhad rizika

[ Hodnocenirizika ]

Realizace prostiredkl k
zabranéni vzniku skody

[

o

.
J?

g

Bezpecnostni komponenty ktereé maji byt pouZity,
musi byt v souladu s celkovou drovni bezpeénosti.

S Sy
22 e
Posouzeni rizika

Tokwnecanmqun sormors - Alkdul MEARED - 2074

Posouzeni rizika

~ B
5 1 S: Zavainost zranéni
EN ISO 13849-1 C: - - 51 lehke {obvykle s pfechodnymi nasledky)
- o 52 zavarne (obvykle s trvalymi nasledky zranéni)
md 8 F: Cetnost a/nebo vystaveni nebezpedi
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Dosazeni pozadovane urovne
bezpecnosti

Posoasantisih bamiea

stanovit PL nebo SIL.

Bezpecnostni komponenty kterée
mayji byt pouZzZity, musi byt v
souladu s celkovou urovni

bezpecénosti.
Priklad bezpeénostni funkce

Vstupy Logika Vystupy

Dosazena uroven viastnosti
PLd
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Funkcni bezpecnost

Funkce Nowuzove zastaveni (kat. 3)

XPSAC bezpeénostni modul

Celkove

odpojeni

(zdvajeni
hlavniho
stykace)

Start - \l

NEBO

Lokalni

odpojeni

(zdwvojeni
motoroveého
stykade)

KA KAZ

XPS AC vyhody:
- Zmensand rozméry
(22.5mm)
-Sroubove svorkovnice
nebo ploche konektroy
-3 ochranne vystupy + PLC

Dalsi pripojitelne
prviky

o 0

Tolomecanicque somsors - Abdal MTARE ) - 2074

vystup

Funkce Nouzové zastaveni (kat. 4)

XPSAF bezpecnostni modul

Start '
KAZ |
— - KM \ g O
24Vdc
modul K2 I
napajer \ i <42
—

KA1 KAZ

— Bl

Dalsi pripojitelne
prvky

Tolommeanique sonsors - Abdel MFAIRES - 2014

Vyhody:
- Jeden modul pro vice aplikaci
- zjednoduseny vybér
- mensi poéet referenci
- Sroubove svorkovnice
nebo ploché konektory
- Zmensend rozméry (22.5mm)
-3 ochranne vystupy
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Funkce Nouzoveée zastaveni - monitorovani (kat. 4)

Priklad: vstrikovaci lis

XPSAK bezpecnostni modul

Start

24Vdc
modul
napajeni

S e

XPS AK vywhody:

KM KmM2 - Jeden modul pro vice aplikaci
Dalsi pripojitelné . - Srouboveé svorkovnice nebo
prvky l‘. I I ploche konektory
= - 3 ochranneé vystupy + 4 PLC vystup

Tolomecardgun sorsons - Alkdol MFARE D - 2014 T

Funkce Nowuzoveée zastaveni - rizenée (kat. 4)

XPSAV bezpecnostni modul

Bezpetnostni modul s Easovym zpozdénim do 5 min. pro hlidani nouzoveho zastaveni na strojich, ktere jsou vybaveny
frekvenénimi ménici

G
; KM2

)
| Dalsl pripojtelne | -
prviky ‘,—-

e
24Vdc
modul
napajer
— -
Vyhody:

-3 "NO" ochranné vystupy - direct opening

-3 "NO" zpozdéné ochranne vystupy

-3 tranzist. vystupy pro PLC

-S&roubove svork. nebo pl. konekt.

-BIA, UL/CSA certifikace

Tolomoeanique sonsors - Abdal MEAIRE 1 - 2014 17

Hlidani Kodovane magneticke snimace (kat. 4)

XPSDMB bezpecnostni modul
Pro pfipojeni maximalné 2 kodovanych magnetickych snimaca (kat, 2 az 4 podle montaze)

Vyhody:
I - zmensenc rozmeéry (22.5mm)
-Sroubove svorkovnice nebo

plocheé konektory
-2 ochranneévystupy a2 PLC
wystupy

KM

KM2
-

24V dc

modul
napajeni

] !

Ur€eno pro razna
provedeni kodovanych
magnetickych snimadci

o

To PLC

Tolomecaniquo sensors - Abdel MEAIRE T - 2004 an
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Hlidani aZ 6 kodovanych magnetickych snimacd (kat. 4)

XPSDME bezpeénostni modul

Pro pfipojeni maximalné 6 kodovanych magnetickych spinac¢a
(kat. 2 az 4 podle montaze)

i = Vyhody:
" -Moznost pfipajeni od 1 do 6 snimagd

-Sroubove svork. nebo ploche konektroy

_" -2 ochranneé vystupy a 2 PLC vystupy

-15 LED diod pro diagnostiku

m Dalsi pfipojitelné prvicy:
XCSDM kodovaneg magneticke
snimace

Tolomocanique sonsors - Abdel MTARE ] - 2014

Funkce Dvourucéni oviadani (kat. 4)

XPSBC bezpecnostni modul
PlLe Kategorie 4 dle EN 954-1, typ IlI-C podle EN 574

KM
KM2
— -
24Vdc
modul
napajeni
— > PLC -
Vyhody:
-ZMensene rozmery
-Sroubove svork. nebo pl. konektory
-2 ochranne vyst. a 2 PLC vystupy
Tolomocaniqun semsors - Abdal MEARED - 2014

Funkce Dvourucni ovladani (kat. 4) a Nouzove zastaveni (kat. 4)

_____ Start
~

24\Vdc XPSAF napaji
modul dvé relé
napajeni ochrannych

L2
vystupla XPS BF l‘t

KM 1 L
K2 KM1 &=
XPSBEF KM2 E
N I
B

KM2

Tolomweaniqun sonsors - Aol MEARES - 2014
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Funkce Nouzoveé zastaveni - monitorovani (kat. 4)

XPSMP bezpecnostni modul

Start F1 Start F2
‘ N\, KM3
KN4
24\Vdc
modul
napajeni
Tokomeeatigun somsons - Alkdol MFARED - 2014 52

Bezpeénostni komponenty PREVENTA v aplikacich

Bezpecnostnidialog Bezpecnostnidetekce

rd

Bezpeénostni procesy \

Tolomecnnigqun sonsors - Atdel MEAIRE T - 2014 &3

Bezpecnostni komponenty PREVENTA v aplikacich

Telomecnnigue sensors - Abdel MFARED - 2014 64
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Bezpecnostni komponenty PREVENTA v aplikacich

Modul pro Kat.3 PL d
XPS - AC

e Pouzit k monitorovani

e Dvoukanaloveé Nouzove zastaveni a
spinace polohy- doporucené zapojeni

e Jednokanadlove Nouzoveé zastaveni a
spinace polohy

Modul pro Kat. 4 PlLe
XPS - AV
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Modul pro kat. 4
XPS-ATE

XPS-AF

— A
- | . =
A e I
¢! =
~ ]
B
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Modul kategorii 4
XPS-vC

Abdol MFARE ) - 2014

Tolomecanigque sensors
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Moduly pro kat. 4
XPS BCE

Modul pro kat. 4
XPS-DMB/E

Modul pro kat. 4
XPS-LMR/S /svételne zavory Typ 4

ittty
e

e e

-
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Modul pro kat. 4
XPS-LMR/S /svételné zavory Typ 2

Jak vam muizeme pomoci?

> Bezpeénostni fFetézec i 25,
e 20 schvalenych architektur ————
n
tofole y

Knihovny pristroja & VVybeér
bezpecnostniho retézce

e SISTEMA software (od IFA) s nasi knihovnou T ; &

e On-line Bezpecnostni fetézec

> Servis

e Experti v nasich fadach
e Certifikovane skoleni

Tolomecaniquo sensors - Abdel MEAIRE T - 2004

Bezpecnostni retéezec

e Koncept:

PP 7 apojeni pristroju k vytvofeni bezpeé&nostniho obvodu, ktere
obsahuje schvalene schema zapojeni, umoznuje usporu casu a
nakladd v procesu certifikace stroje podle European Machinery ' J 4
Directive ( NV 176/2008 Sb.)

/_ Zastavenikat. 1 (PL e, SIL 3)

b 1
T § |

N

Certifikovaneé schéema zapojeni mize byt zahrnuto
do vyrobni dokumentace stroje.

Tolomecaniquo sensors - Abdel MEAIRE T - 2004 a6
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Konfigurator certifikovanych reseni %
bezpecnostniho rfetézce

e Konfigurator

Spousténi motoru (PL ¢, SIL 1)
Svételné bariéery (PL c, SIL 1)
Bezp. zastaveni 1 (PL d, SIL 2)
Bezp. zastaveni O (PL e, SIL 3)
Bezp. zastaveni 1 (PL d, SIL

Bezp. zastaveni 1 (PL e, 3;
Bezp. zastaveni 1 (PL e, SIL 3) Servo s

Bezp. zastaveni 2 (PL e, SIL 3) Servo-
rozsirena bezp.

Naslapné rohoze (PL d, SIL 2)
Magneticke spinace (PL e, SIL 3)
Nuloveé otacky (PL e, SIL 3)
Vicenasobneé funkce (PL e, SIL 3)

Ochranne kryty --"::gop.g —
Vicenasobné funkce (PL e, SIL 3) -Ez -
Obourué. Ovl. afety

Tolomocaniquo sersors - Abdal MTEARED - 2014

Safety chain solutions 2\

(bezpecnostni retezec)

e Vice nez 20 certifikovanych bezpecnostnich zapojeni

e Safety chain solution
= Objasnéni konceptu
eSchema zapojeni
s\/ypocet parametra SISTEMA
e TUV certifikace

s Moznost viozit certifikované feseni do dokumentace stroje
Tolomocaniqun somsors - Abdal MEARE) - 2014 i
http://www.schneider-electric.com/machinesafety

£ Machine Safety

Dokumenty pro

Vyber t yecnostni
aplikace

Machine Satoty Solutions
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Informace.....

ewww.preventa.schneider-electric.cz

www.preventa.schneider-electric.cz
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Telemecanique

Sensors

Simply easy!"’

Tolomeoanique sonsors - Abdol MEAIRE | - 2014
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